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Viktiga upplysningar

Ansvarsbegransning

| den utstrackning tillampliga lagar tillater skall Carrier under inga omstandigheter
hallas ansvariga for eventuella férlorade vinster eller affarsmajligheter, férlorad
anvandning, avbrott i verksamhet, dataforlust eller eventuella andra indirekta,
sarskilda, oférutsedda skador eller féljdskador under nagon ansvarsprincip,
oavsett om sadan baseras pa kontrakt, krankning, vardsléshet, produktansvar
eller pa nagot annat satt. Eftersom vissa jurisdiktioner inte tillater uteslutande
eller begransning av ansvar for foljdskador eller oférutsedda skador kan det
handa att féregaende begransning inte galler er. Under inga omstandigheter skall
Carrier:s totala ansvar inte dverstiga produktens inkopspris. Ovan namnda
begransning galler i den utstrackning tillampliga lagar tillater, oavsett om Carrier
har underrattats om risken for sadana skador och oavsett om eventuell
kompensation brister i sitt huvudsakliga syfte.

Utrustningen maste installeras i enlighet med denna manual, tillampliga regler
och forordningar samt ansvarig myndighets instruktioner.

Trots att alla forsiktighetsatgarder har vidtagits for att tillse att innehallet i denna
manual ar korrekt, atar sig Carrier inget ansvar for eventuella utelamnade
upplysningar eller felaktigheter.

Produktvarningar och friskrivningar

DESSA PRODUKTER AR AVSEDDA FOR FORSALJNING TILL OCH
INSTALLATION AV BEHORIG PERSONAL. CARRIER FIRE & SECURITY B.V.
KAN INTE GARANTERA ATT EN PERSON ELLER JURIDISK PERSON SOM
KOPER DESS PRODUKTER, INKLUSIVE "KVALIFICERAD FORSALJARE"
ELLER "ATERFORSALJARE”, AR ORDENTLIGT UTBILDAD ELLER HAR
ERFARENHET AV ATT INSTALLERA BRAND- OCH
SAKERHETSRELATERADE PRODUKTER.

For mer information om garantifriskrivningar och produktsakerhet, se
https://firesecurityproducts.com/policy/product-warning/ eller skanna QR-koden:
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Radgivande meddelanden

Radgivande meddelanden varnar dig om forhallanden eller tillvagagangssatt som
kan leda till oonskade resultat. De radgivande meddelandena som anvands i det
har dokumentet visas och beskrivs nedan.

VARNING: Varningsmeddelanden meddelar dig om risker som kan leda till
skada eller livsfara. De talar om for dig vilka atgarder du ska vidta eller undvika
for att forhindra skada eller livsfara.

OBS! OBS!-meddelanden meddelar dig om eventuell skada pa utrustningen. De
talar om for dig vilka atgarder du ska vidta eller undvika for att férhindra skadan.

Notera: Notera-meddelanden meddelar dig om eventuell forlust av tid eller
insats. De beskriver hur du ska undvika forlusten. Notera-meddelanden anvands
aven for att ange viktig information som du bor ta del av.

Produktsymboler
Denna symbol aterfinns pa enhetens moderkretskort och indikerar att
C kretskortet innehaller komponenter som ar kansliga mot statisk
g | ‘ elektricitet.

Denna etikett ar placerad pa laserkammaren, langst ner till héger vid den

Oppna detektorn, och anger att enheten ar en laserprodukt av klass 1 i
enlighet med IEC 60825-1. Enheten omfattar en inbaddad laser av klass

3B som inte far avlagsnas fran detektorn eftersom skador pa hornhinnan
kan uppsta om laserstralen traffar 6gonen.

Denna symbol indikerar jordningsskruven. Dessa ar avsedda for jordning
av kabelskdrmar mm. och far inte anslutas till 0 V eller signaljord.
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Kapitel 1
Produkt- och
komponentbeskrivningar

Sammanfattning

| det har kapitlet ges beskrivningar av detektorns egenskaper, specifikationer
samt kontroller och indikeringar.

Innehall

Inledning 2

Specifikationer 3
Indikeringar 4

Inuti detektorn 5

Lostagbara plintanslutningar 6
Tillganglig programvara 6
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Produkt- och komponentbeskrivningar

Inledning

Denna detektor ar en hogsofistikerad nasta generations hégkanslig aspirerande
rokdetektorprodukt som ger alla fordelar med hogkanslig rokdetektion av
luftprover, daribland mycket tidig varning. Detektorn ar designad for enkel
installation och idrifttagning och omfattar en patenterad artificiell intelligens som
kallas ClassiFire, vilken gor sa att detektorn kan konfigurera sig sjalv for att
optimera kanslighet, larmtroskelvarde och onddiga larm for olika miljéer.

Denna detektor arbetar genom att dra in luft fran ett skyddat omrade via ett
Overvakat rornatverk i relativt sma utrymmen. Den samplade luften leds genom
ett dammfilter dar damm och smuts tas bort innan luften kommer in i laser-
detektorkammaren. Toppmodern elektronik anvands for att analysera luften och
skapa en signal som aterger den rokniva som finns.

ClassiFire intelligens overvakar aven detektorkammaren och justerar
kontinuerligt lampliga driftparametrar for att motverka negativa effekter av
eventuella kontamineringar. Aspirerande rokdetektorer ar unika i det att de kan
ge en konsekvent niva av skydd i ett mycket stort antal miljoer genom att
kontinuerligt gora mindre justeringar av kansligheten.
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Specifikationer

Produkt- och komponentbeskrivningar

OBS! Denna utrustning far endast anvandas i enlighet med dessa
specifikationer. Att inte anvanda utrustningen enligt specifikationen kan orsaka
skada pa enheten, personskada eller egendomsskador.

Tabell 1: Specifikationer

Specifikation

Varde

SELV-klassning

Matningsspanning

Storlek (B x Hx D)
Vikt

Arbetstemperatur

Arbetsfuktighetsgrad

Kanslighet
(%obs/m)
(%obs/ft.)

Maximal upplésning pa kanslighet
Detekteringsprincip
Partikelkanslighet
Stromfdérbrukning

Méarkdata for reldkontakter

Kontaktbelastning pa reldingangskort
(tillval)

Maximal langd pa samplingsroret
Inlopp samplingsroér
Invandig diameter for samplingsror

Larmnivaer

Intervall for service av kammare

Intervall for byte av dammavskiljare
(filter)

Laserlivslangd (MTTF)
Programmering

IP-klassning

EN 62368 klass I

21,60 till 26,40 V DC
PSU-typ: 6verensstdmmer med EN 54-4

145 x 220 x 90 mm (5,7 x 8,6 x 3,51in.)
1,7 kg (3,75 Ibs.) med dockningsstation

~10 till +60°C (EN 54-20)
32 till 100°F (O till 38°C) (UL 268, CAN/ULC-S529,
FM3230)

0 till 90% icke-kondenserande
EN 61010-1 nedsmutsningsgrad 1
EN 61010-1 Installationskategori Il

Min. = 25% min., Max. = 0,3% FSD
Min. = 7,62%, Max. = 0,0914% FSD

0,0015% obs/m (0,00046% obs/ft.)
Massdetektion med spridning av laserljus
0,0003 till 10 pm

250 mA

500 mA vid 30 V DC

1Avid24V DC

50 m (165 ft.) totalt
1
3/4 in. (ID) eller 27 mm (YD)

4 (Brand 2, Brandlarm, Férlarm och Aux)
1 reld som standard, fler tillgangliga

Storre an 8 ar (beroende pa omgivning)

Storre an 5 ar (beroende pa omgivning)

Storre an 50 ar
PC via RS-232
IP40
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Produkt- och komponentbeskrivningar

Indikeringar

Bild 1 visar detektorns tre indikeringar

Bild 1: Detektorindikeringar

S M

) Fire / o

/

Fau/g//’/ (o)

OK/ O

(1) Brandlarm: Tands nar larmnivan har uppnatts och lamplig tidsférdréjning har 16pt ut.

(2) Fel: Tands nar enheten har ett fel och en felsignal skickas till brandcentralen. Tands aven nar
enheten ar isolerad.

(3) OK: Tands for att visa normal drift nar det inte finns nagra fel. OK-lampan blinkar under den
15 minuter langa FastLearn-perioden nar detektorn forst Iar sig om sin miljo.
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Produkt- och komponentbeskrivningar

Inuti detektorn

Bild 2 visar de storsta delarna i en detektors insida med hdljet avtaget.

Bild 2: Vy 6ver detektorns insida (EN/UL-certifierade modeller)

g

25
35
4]
ge
3k

(1
(2
(3
(4
(5) Adresserbar, programmerbar port for granssnitts-kort (APIC) eller relakort
(6

Léstagbara plintanslutningar
Filter (dammavskiljare)
RS-232 seriell port
DIP-switch for detektoradress

)
)
)
)
)
)

Internt holje (endast UL-certifierade modeller)
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Produkt- och komponentbeskrivningar

Lostagbara plintanslutningar

Bild 3 visar de plintanslutningar som ansluter detektorn med dvriga elektriska
komponenter.

Bild 3: Detektorplintanslutningar

(1) Felrelakontakter (Oppen = FEL)

(2) Brandrelakontakter (Sluten = BRAND)

(3) APIC adresserbara bus-anslutningar for anvandning tilsammans med granssnitts-kort
(4)

)

Anvands inte

Strémanslutningar

Tillganglig programvara
Foljande program finns tillgangliga:

* PipeCAD: Modellerar och verifierar prestandaden pa rornatverksdesignen.
Alla rérnatverksdesigner maste valideras genom att anvanda PipeCAD.

* Fjarr: Konfigurerar och 6vervakar detektorn.

Kontakta din lokala aterférsaljare fér mer information om de har programmen.
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Kapitel 2
Installation och
konfiguration

Sammanfattning

| detta kapitel ges information som behdvs for att installera och konfigurera
detektorsystemet.

OBS! Den har produkten far bara installeras och underhallas av kvalificerad
personal i enlighet med alla lokala eller nationella installationskrav samt 6vriga
tillampliga foreskrifter.
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Installation och konfiguration

Inledning

VARNING: Risk for elektriska stotar. Koppla ur alla stromkallor och lat lagrad
energi laddas ur innan utrustning installeras eller flyttas, for att undvik
personskada eller dédsfall pa grund av elchock.

Montering av detektorn:

1. Packa upp leveranskartongen. Férsakra dig om att paketet innehaller en CD-
ROM, tva ferritringar, tva kabeltatningsringar samt enheten.

Bestam den basta platsen for detektorn.
Montera APIC- eller relakortet inuti detektorn, om erforderligt.
Montera dockningsstationen.

Anslut dockningsstationen till provrérsnatverket.

o a0k N

Montera detektorn till dockningsstationen.

Notera: Varje relakort levereras med en ferritring for RF-undertryckning. For att
sakerstalla overensstammelse med alla relevanta EMC-krav, ska ledarna som ar
anslutna till felutgangen (inklusive skarmen) lindas en gang runt en ferrit.

Skyddsatgarder mot statisk elektricitet

OBS! Fara for skada pa utrustningen. Den har produkten ar kanslig for elektro-
statisk urladdning (ESD electrostatic discharge). For att undvika skada, fol]
accepterade ESD-hanteringsprocedurer.

Detta system innehaller statiskt kansliga komponenter. Jorda alltid dig sjalv med
ett ordentligt armband innan du hanterar nagra kretsar. Denna rekommendation
maste foljas nar utrustningens hdlje demonteras, samt vid installation och
service.

Statisk urladdning kan minskas om man fdljer dessa riktlinjer:

* Anvand alltid ledande eller antistatiska behallare for transport och forvaring,
om nagon artikel returneras.

+ Bar ett jordningsarmband vid hantering av enheter och se till att en bra
jordning behalls genom hela installationsprocessen.

+ Utsatt aldrig en statiskt kanslig enhet for glidrorelse dver en ojordad yta och
undvik eventuell direktkontakt med stiften eller kontakterna.

« Undvik att placera kansliga anordningar pa plast- eller vinylytor.

* Minimera hanteringen av kansliga enheter och tryckta kretskort (PCB).
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Installation och konfiguration

Allmanna installationsanvisningar
Foljande ar en kort uppsattning riktlinjer for installation av detektorer:

« Detektorn ska normalt vara monterad pa en niva dar det ar latt att komma at
enhetens RS-232 seriella port for konfiguration och programmering.

» Enhetens utslappsport far inte hAmmas pa nagot satt. Om enheten ar
monterad dar lufttrycket skiljer sig jamfért med samplingshalens omgivning
(t.ex. en luftkanal) maste ett ror riktas fran utslappsporten tillbaka till samma
lufttryckszon som samplingshalen.

» Samplingshal ska vara fria fran grader och span.

» Alla signalkablar maste vara lampliga fér applikationen. Den specifika typen
av kabel beror normalt pa lokala brandbestammelser.

» Enheten far inte placeras i omraden dar antingen temperaturen eller
luftfuktigheten ligger utanfor det specificerade driftsintervallet.

» Enheten ska inte placeras i narheten av nagon utrustning som férvantas
alstra héga nivaer av radiofrekvenssignaler (t.ex. radiolarm) eller enheter som
avger hdga nivaer av elektrisk energi (t.ex. stora elektriska motorer eller
generatorer).
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Installation och konfiguration

Dockningsstation

Grundprincipen bakom den enkla installationen av detektorn ar att all kabel- och
rordragning installeras med en dockningsstation. Detta ar en behandig funktion
som gor sa att detektorn kan demonteras eller bytas ut utan att stéra kablage
eller installerat rorverk.

Dockningsstationens inloppsport (prov) och utslappsport anvands for att ansluta
till rérnatverket. Inloppsporten anvands for att aspirera rornatverket. Genom
utslappsporten kan detektorns utslappsluft riktas tillbaka till samplingshalens
omgivning, nar detta kravs p.g.a. olika atmosfariska tryck (se Bild 4).

Bild 4: Dockningsstation

(1) Kabeltatningsring (4) Provport
(2) Jordningsskruv (5) Hal fér monteringsskruv

(3) Utslappsport
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Installation och konfiguration

Applikation

Denna detektor ar en rékdetektor avsedd for att ge lokal branddetektering av
begynnande brand. Den ar [amplig for anvandning inom flera applikationer, som
sma, icke avgransade rum, lagerstallningar eller delar av elektronisk eller elektro-
mekanisk utrustning dar det ar dnskvart att uppna individuell brandrapportering
av begynnande brand. | avgransade rum anvander varje utrymme vanligtvis en
individuell aspirerande detektor.

Detektorn anvander sig av en lageffekts aspirator (flakt) som ar framtagen for att
detektera begynnande brander pa relativt sma omraden. Detektorn ar inte
avsedd for att skydda stora omraden eller sampla luft fran omraden dar det kan
finnas skillnader pa luftfléden eller tryckskillnader. Om detektering i miljéer som
stammer med dessa beskrivningar kravs, maste andra typer av detektorer
anvandas.

Systemdesign

Enkel design med korta samplingsror ger bast resultat. Komplexa dragningar av
samplingsror ska undvikas med detektorn. Att anvanda sig av T-koppling
rekommenderas ej. Langsta rekommenderade provrorslangd ar 50 m (165 ft.) vid
stillastaende luft. Om det omrade som skyddas har ett luftfléde reduceras den
langsta tillatna rérlangden.

OBS! Se till att rornatverket har utformats och dess prestanda verifierats med
hjalp av PipeCAD innan ror installeras. Se din PipeCAD-dokumentation for mer
information.

Samplingsréren maste ha tilltappta andar. Andlocket ska vara borrat med ett hal
som normalt har en diameter mellan 4 och 5 mm och ar fritt fran skagg.
Samplingsror ska normalt bara vara 3 till 4 mm diameter eller enligt berakning
med PipeCAD, och fria fran grader. Varje rérlopp far inte ha mer an 10 hal
(inklusive halet i andlocket). Den tid som det tar luften att fardas i roret fran det
samplingshal som ar langst bort fran detektorn far inte dverstiga 120 sekunder,
och en godkand rértyp maste anvandas. Vi rekommenderar starkt att den tid som
det tar for roken att foras fran samplingshalet langst bort fran detektorn och till
detektorn kontrolleras under idrifttagningstesterna.

Punkter for kapillar fiarrsampling kan anvandas istallet for samplingshal.

Placera alltid samplingsréret pa positioner dit rok rimligen kan férvantas komma.
Det ar oftast battre att placera provroret direkt i luftflodet (exempelvis 6ver
returluftmatare hos luftkonditioneringsenheter).

Notera: Det finns inget som ersatter att gora roktester fore installation av rorverk
for att fa fram lampliga platser for samplingshalen.
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Installation och konfiguration

Endast en luftbehandlingsenhet far skyddas av respektive detektor. | denna
applikation maste tillses att samplingsroren sitter pa distanser ovanfor hdga
luftfloden i omedelbar narhet av luftintagens galler enligt Bild 5.

Bild 5: Luftbehandlingsenhet i narheten av detektorn (utlopp visas for fortydligande)

(1)

\

(8)

(1) Felaktig placering (6) Detektor

(2) Detektor (7) Lufthanteringsenhet
(3) Samplingsror (8) Utrustningsskap
(4) Distanser (9) Rokens riktning

(5) Korrekt placering

Under eller ovan takinstallationer

Detektorn levereras med en dockningsstation (enligt Bild 4 on page 10). Pa sa
satt kan detektorn ta prover fran omraden som kan ha olika lufttryck an dar
detektorn ar placerad. Typiska anvandningsomraden for samplande system ar
for detektering av rok i ventilationskanaler, i utrymmen under golv, i tak eller i
datorrelaterad utrustning (se Bild 6 och Bild 7).
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Installation och konfiguration

Bild 6: Installation av rorverk ovan tak med exponerad detektor (rérutslapp)

(1 (2)

(1) Samplingsroér (4) Utslappsror
(2) Samplingsror (5) Falskt tak
(3) Detektor

Bild 7: Installation med detektor monterad i takutrymmen (inget rérutslapp)

(M (2)

(4)

(1) Samplingsror (3) Detektor
(2) Samplingsror (4) Falskt tak
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Installation och konfiguration

Tabell 2 below innehaller en lista dver rutinriktlinjer for installation av detektorn.

Tabell 2: Rutinriktlinjer

Att gora

Att undvika

Se till att strdm- och signalkablarna ar korrekt
anslutna innan du startar upp, genom att
anvanda kabel-ID eller kontroller av elektrisk
kontinuitet. Felaktig anslutning kan skada
detektorn.

Se till att kabel av en lamplig godkand typ
anvands fér sammankoppling.

Se till att alla skruvar for kopplingsanslut-
ningarna har dragits at ordentligt.

Placera samplingshalen sa att detektorn kan
kanna av rok vid tidigast majliga tillfalle.

Se till att detektorutloppet ar i ett omrade med
samma atmosfariska tryck som samplingsroren,
antingen genom att placera detektorn fysiskt i
det skyddade omradet eller genom att leda ett
ror fran detektorutloppet till det skyddade
omradet.

Se till att omgivningen runt det skyddade
omradet ar inom detektorns omgivande
driftsparametrar.

Stall in ratt ClassiFire-larmfaktor for omradet
som ska detekteras.

Stall in detektoradresswitcharna korrekt vid
anvandning i ett natverk.

Sakerstall att detektorn ar ordentligt jordad.

Tappa detektorn.

Installera detektorer i fuktiga eller utsatta
utrymmen.

Ta bort eller ansluta paneler nar detektorn ar
stromsatt.

Ansluta interna 0-voltsanslutningar till lokal jord.

Forsok att ateranvanda dammfiltret nar de
tagits bort.

Forsok att justera eller andra detektor-
installningar annat &n med de anvandar-
programmerbara funktionerna. Eventuella
forsok att justera laserpotentiometern gar att
upptacka och gor att garantin fér produkten
upphor.

Placera detektorn nara kraftiga RF-kallor.

Placera detektorn sa nara annan utrustning att
det ar ofillrackligt med utrymme att komma at
och byta dammifiltret eller atkomst till RS-232-
anslutningen.

Anvand samplingsror med utvandig diameter pa
mindre an 27 mm. Det ar viktigt att det inte finns
nagra lackor dar roret ansluter till detektorn.

Ta i for kraftigt vid montering av samplingsror,
da detta kan skada detektorn.
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Installation och konfiguration

Installation

Mekanisk installation

Dockningsstationen ar ansluten till de installerade samplingsréren och fast
monterad pa ytan med tre skruvar av en typ som ar lamplig fér monteringsytan.
Sakerstall att samplingsror och rérutslapp ar ordentligt inférda i rérporten innan
de satts fast. Om en dockningsstation med ett rérutslapp anvands maste man
sakerstalla att samplingsror och rorutslapp ar monterade i motsvarande portar
enligt Bild 4 pa sidan 10.

Ta bort frontholjet

For att ta bort frontholjet lossar man de fyra fastskruvarna pa enhetens framsida.
Darefter kan fronthdljet tas bort.

Elektrisk installation

VARNING: Risk for elektriska stotar. Koppla ur alla stromkallor och lat lagrad
energi laddas ur innan utrustning installeras eller flyttas, for att undvik
personskada eller dédsfall pa grund av elchock.

Detektorn levereras med I6stagbara kopplingsplintar (se Bild 3 pa sidan 6).
Dessa kan tas bort fran sina kontakter genom att de lyfts upp i en rat vinkel med
kretskortet.

Notera position av varje plintanslutning samt dess funktion innan den tas bort.
Det kan ocksa vara fordelaktigt att markera anslutningsledarna med lampliga ID-
etiketter eller fargade ringar som hjalp i anslutningsprocessen.

Varje detektor levereras med ett par RF-dampande ferritringar. For att sakerstalla
Overensstammelse med alla relevanta EMC-krav ska ledarna i varje kabel
snurras runt en ferritring enligt bilden innan de leds vidare till respektive
anslutning. Spanningsledare ska vara pa en separat ferritring, men olika former
av signalkablar (t.ex. APIC-signaler och relaer) kan dela samma ferritring. Det
ska vara ca 30 mm (1-1/4 tum) kabel mellan ferritringen och plintanslutningen fér
tillracklig avlastning. For att astadkomma detta ar det nédvandigt att skala av
kabelskarmningen ca 130 mm (5 in.). Skarmen ska avslutas under
kabeltatningsringen (enligt Bild 8).
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Bild 8: Vira anslutningskablar fran relder runt en dampande ferritring

Stromanslutningar

Stromférsorjningskabeln ska vara skarmad och ska ledas genom den
medfdljande kabeltatningsringen i metall, med ca 35 mm (1-1/4 tum) kabel
utstickandes fran botten av kabeltatningsringen. Beroende pa den kabeltyp som
anvands kan det vara nédvandigt att 6ka diametern pa kabeln med tatning eller
eltejp for att sdkerstalla att kabeln sitter ordentligt fast i kabeltatningsringen.

Notera: Anteckna plintens placering innan den tas bort.

Ansluta stromforsorjningen:

1. Ta bort detektorns fronthélje och kopplas loss stromanslutningens
plintanslutning i detektorns 6vre vanstra horn

Se Bild 2 pa sidan 5 for att se ett foto av detektorn med fronten borttagen. Se
Bild 9 pa sidan 17 for att se ett detaljerat foto av stromférsoérjnings-
anslutningarna.)

2. Anslut 0 V och +24 VDC till 0 V respektive 24 V skruvplintanslutningar.
3. Anslut den skarmade kabeln till jordningsskruven pa dockningsstationen.

4. Anslut den andra kabeln fran jordningskontakten till dockningsstationens
jordningsskruv. Bild 4 on page 10 visar jordningsskruvens placering.

5. Anslut jordningskablarna till jordningsskruven.
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Bild 9: Detektorns plintanslutningar

Signalanslutningar

Anslutning av signalkabeln:

1. Led en lamplig kabel (RS-485-kabel 9841, 120 ohm skarmad partvinnad eller
liknande) genom den andra kabeltatningsringen.

2. Dra fast med ungefar 35 mm (1-1/4 tum) kabel ut fran botten av
kabeltatningsringen.

3. Ta bort den 4-poliga kopplingsplinten (om detektorn ansluts till en brand-
central tillsammans med APIC adresserbara bus-kort). Se Bild 10 below
for en illustration av plintarna och detaljer om adressering i "Stélla in
detektoradressen” on page 21.

Bild 10: APIC-adress

(1) APIC addressplint (2) Anvands inte

Bild 11 on page 18 visar strom- och signalanslutningarna till dockningsstationen
for anslutning till en enstaka natverkskabel.
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Bild 11: Strom- och signalanslutningar till dockningsstationen

(1) Strémanslutningskabel 0V (4) Kabel fran jordningskontakt till jordningsskruv
(2) Stromanslutning skdrmad kabel (5) Felreldkontakter
(3) Stromanslutningskabel +24 V (6) Felreld skarmad kabel till jordningsskruv
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Relaanslutningar

Detektorn omfattar ett brandreld (motsvarande Brand 1 larmniva) som sluter vid
larm, samt ett felrela som Oppnar vid alla feltillstand eller vid nedstangning

(se Bild 12 nedan). Relaerna ar av den spanningsfria typen, med en maximal
stromkapacitet pa 500 mA vid 30 V DC. Anslut relakabelns skarm till detektorns
jordningsskruv.

Bild 12: Fel- och brandreldkontakter

(1) @

(1) Felrelakontakter (2) Brandrelakontakter

Granssnitt med brandcentraler

P.g.a. att detektorn ar flexibel till sin karaktar och har manga mdjliga
konfigurationer, finns det manga alternativ for granssnitt mellan detektorerna och
brandcentralen. Detektorerna har féljande metoder for granssnitt till brandlarms-
centraler:

« Till vanliga brandlarmscentraler med detektorns brand- och felrelakontakter

« Till adresserbara brandlarmscentraler eller standard sling-granssnittsmoduler
via adresserbara och programmerbara granssnittskort (APICs)

APIC, som kan monteras inuti detektorn, kan férenkla installationen vid
anslutning till adresserbara signalerande linjekretsar (SLC). Den APIC som
anvands ar fullstandigt beroende av SLC-protokollet och darmed aven beroende
av marke och modell pa brandlarmscentralen.
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VARNING: Inkompatibla kombinationer av APIC-centraler kan leda till ett system
som inte fungerar, vilket i sin tur kanske inte fungerar vid ett larm, och darmed
leder till forlust av liv och/eller egendom.

Granssnittet ar installt pa laget en adress, kortet visas som en adress pa SLC,
och detektorns status avlases fran denna adress.

Ansluta en detektor till en APIC

APIC monteras pa de fyra monteringsbultarna pa detektorns kretskort med de
bifogade skruvarna enligt vad som visas i Bild 13 nedan.

Anslutningarna till brandcentralen sker med anslutningsplintarna BUS L1 och H1
(bus 1 input och output), och BUS L2 och H2 (bus 1 input och output) enligt
Bild 10 on page 17.

De installningar som maste utforas ar pa APIC-adressens DIP-switchar. Bada
switchar (SW1, SW2) maste stéllas in pa samma adress.

Notera: Vissa protokoll kanske inte stoder alla de tillgéngliga larmnivaerna, och
felrapporteringen brukar vara ett allmant fel utan detaljerad felinformation.
Radgor den specifika dokumentationen for APIC-protokollet for ytterligare
information.

Bild 13: APIC-anslutningar (EN/UL-certifierade modeller)

DIRECTION
OF FLOW

LASER CLASS 1
PRODUCT

(1
(2
(3
(4

Monteringsstdd/skruvar (4X)

Anslutning av APIC-granssnitt

APIC adressswitch (2X)

Internt holje (endast UL-certifierade modeller)

)
)
)
)
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Stalla in detektoradressen

For att kunna identifiera sig sjalv for datorns kommandomodul eller brandcentral,
maste varje detektor ha en unik adress mellan 1 och 127. Detektorns adress
stalls in med DIP-switchen SW1, langst ned till vanster pa den 6ppna detektorns
huvudkretskort. Switchinstallningarna ar upp for 1 och ner for 0, och detektor-
adressen stélls in som en 7 bitars binar kod (switch 8 ar lika med ett varde pa
128 och ligger darfor utanfor det anvandbara adressintervallet). Se Bild 2 on
page 5 for platsen for detektorns DIP-switchar.

Bild 14 below visar en exempelinstallning av DIP-switch.
Adressen ar lika med 11000110 i binara tal, eller:
(1x1)+(1x2)+(0x4)+(0x8)+(0x16)+(1x32)+(1x64)+(0x128) =99

Hela serien med tillgangliga adresser och deras aktuella switchinstallningar
anges i Tabell 3 nedan for referens.

Bild 14: Exempel pa DIP-switchinstallningar

ON

S ogelt

Adresstabell

Adresser som valts for detektorer maste inte komma efter varandra eller i nagon
given ordning, sa lange de alla ar olika. Tabell 3 below visar adresstabellen for
detektorer.

Tabell 3: Adresstabell

Adress|1 2 3 |4 5 |6 7 |8 65 1 0o |o 0 |o 0 1 0
1 1 0 o |o o |o 0 |o 66 0 1 0 o |o o |1 0
2 0o |1 o |o 0o |o 0o |o 67 1 1 0 0o |o 0o |1 0
3 1 1 o |o o |o 0 |o 68 0 0o I 0o |o 0o |1 0
4 0o |o 1 o 0o |o 0o |o 69 1 0o I 0o |o 0o |1 0
5 1 0 1 o o |o 0 |o 70 0 1 1 o |o o |1 0
6 o |1 1 o 0o |o 0o |o 71 1 1 1 o |o o |1 0
7 1 1 1 o o |o 0 |o 72 0 0 |o 1 0 o |1 0
8 0o |o 0o |1 0o |o 0o |o 73 1 0o |o 1 0 0o |1 0
9 1 0 0o |1 o |o 0 |o 74 0 1 0 1 0 0o |1 0
10 0o |1 0o |1 0o |o 0o |o 75 1 1 0 1 0 0o |1 0
11 1 1 o |1 o |o 0 |o 76 0 0o I 1 0 o |1 0
12 o |o 1 1 0o |o 0o |o 77 1 0o I 1 0 o |1 0
13 1 0 1 1 o |o 0 |o 78 0 1 1 1 0 o |1 0
14 0o |1 1 1 0o |o 0o |o 79 1 1 1 1 0 0o |1 0
15 1 1 1 1 o |o 0 |o 80 0 0 |o 0o |1 0o |1 0
16 o |o o |o 1 |o 0o |o 81 1 0o |o o |1 o |1 0
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Slutlig installation

Nar strom- och signalanslutningarna ar klara skjuts detektorkroppen upp i
dockningsstationen och satts fast i lage med de medfdljande platta M4-
skruvarna. Satt i strom- och signalplintanslutningarna i respektive uttag pa
detektorns kretskort (som endast klickar i lage om de satts i korrekt). Slutligen
satts detektorns front tillbaka med de medféljande fyra platta M3-skruvarna. Se
Bild 15 below.

Notera: Detektorn ar endast avsedd for drift med fronthdljet sakert monterat med
alla fyra monteringsskruvarna.

Bild 15: Slutlig installation

(1)

E& N

> @

(1) Dockningsstationens fastskruvar (2X)

(2) Frontens monteringsskruvar (4X)

Ta bort detektorn

Detektorn tas bort i omvand ordning till installationsprocessen, och
rornatverket och kablagen lamnas installerade i dockningsstationen
(enligt Bild 11 on page 18). Se Bild 15 above.
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Konfiguration av detektorn efter installation

Detektorns programmerbara funktioner nas via en dator (ansluten till detektorn)

som har fjarrprogrammet installerat.

Fjarrprogram

Fjarrprogrammet gor att anvandaren kan stalla in och konfigurera de
programmerbara funktionerna for en eller flera detektorer eller mastermodulen
fran en dator som ansluts via en seriell RS-232-kabel. Se din fjarrprograms-
dokumentation for mer information.

Lista over programmerbara funktioner

Se din fjarrprograms-dokumentation for mer information om programmerbara
funktioner.

Foljande programmerbara funktioner finns tillgangliga:

24

Tid och datum
Larmnivaer
Larmférdréjningar

ClassiFire asidosattning (nar
ingangs-/relakort ar installerat
(tillval))

Larmfaktor

Aktivera LDD

Aktivera FastLearn

Aktivera Auto FastLearn
ClassiFire 3D
Demonstrationsmodell
Dag-start/Natt-start

Inaktivera byte mellan Dag/Natt

Fjarrfunktioner (nar ingangs-
relakort ar installerat (tillval))

Programmerad frankoppling (har
upphort — se nedan)

Sjalvlasande larm

Sjalvlasande fel
Kaskadkopplade larm
Enhetstyp (endast referens)
Fast programvaru-version
Drifttid, timmar

Watchdog-rakning (endast
referens)

Device Text

Flédeshastighet (endast referens)
Grans for hogt flode

Grans for lagt flode

Felfordrojning flode

Atkomstkod

Diagram Over registreringsfrekvens

Avskiljarens tillstand
(endast referens)

Datum for byte av avskiljare

Fabriksinstallning
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Programmerad frankoppling (har upphort)

Denna funktion stods inte langre. Anvand funktionen frankoppling for att
frankoppla (bortkoppla) detektorn.

VARNING

For att undvika potentiella sakerhetsrisker, anvand inte funktionen
Programmerad frankoppling.

Om en detektor ar frankopplad (bortkopplad) med hjalp av funktionen
Programmerad frankoppling, finns det ingen visuell indikering pa detektorn,
kommandomodulen, eller pa kontrollpanelen som visar att enheten inte ar i drift,
och funktionen inaktiveras inte automatiskt efter 7 dagar.

Anvandning av funktionen Programmerad frankoppling sker helt pa operatérens
egen risk.

Anslutning till en dator

For att ansluta en enstaka fristdende detektor till en dator, ska datorns seriella
port anslutas direkt till detektorns 9-vags RS 232-port. Anslutningarna for denna
kabel visas i Bild 16 below. Vid behov kan en USB till seriell RS-232 adapter-
kabel anvandas for att ansluta till datorns USB-port.

Bild 16: RS-232 kabelanslutningar

(1) (2)

o R

2 & 2 3
3 - = 2
5 @ * 5
7 @ * 8
8 = & 7

(1) 9-stifts D-honplint
(2) 9-stifts D-honplint

Bild 17 on page 26 visar RS-232-kabelanslutningen fran detektorn till en dator.
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Bild 17: Ansluta en detektor med seriell port till en dator

USA PATENT 5199906 Sy

(1) Seriell port-anslutning (till dator)

(2) Koénbytare kravs (endast UL-certifierade modeller)

Event log (Handelselogg)

Handelseloggen ar en registreringen dver detektorhandelser som fel, larm och
funktionsandringar. Den finns sparad inne i en aktiv detektor och uppdateras nar
en handelse sker. Handelseloggen ar bestandig, vilket innebar att den behalls
nar detektorn ar avstangd. De senaste 200 detektorhandelserna kan sparas.

En handelse definieras som:
* En andring av en programmerad funktion
« En signal fran en extern styrenhet som fjarrstyrningsprogrammet eller APIC

» En detektors utgangsniva som uppfyller eller évertraffar larmgranser for
Forlarm, Aux, Brand 1 eller Brand 2

» En start av dag- eller nattanvandning
« Start av demonstrationslage

» Start eller stopp av FastLearn

« Strom till eller fran

Handelser kan visas pa en datorskarm eller laddas ner till harddisk via
fjarrstyrning.

Nar detektorns handelselogg ar full (200 handelser har loggats) och en ny
handelse sker, raderas den aldsta handelsen i loggen (forst in, forst ut).
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Kapitel 3
Driftsattning

Sammanfattning
| detta kapitel ges information for att driftsatta detektionssystemet.

Innehall

Inledning 28

Driftsattning 28
Checklista for driftsattning 28
Forberedelse innan driftsattning 30
Acklimatiseringsperiod 30
Verifiering av transporttid 30
Roktest 30
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Driftsattning

Inledning

Detta kapitel omfattar driftsattningsrutinerna for detektorn. Driftsattningsstrategin
beror i forsta hand pa omgivningen dar detektorn installeras. Ett test i ett
datorrum (i en relativt ren miljo) ar t.ex. férmodligen ganska annorlunda mot en
kvarn, dar det ar en hég niva av luftburna partiklar.

En allmant accepterad standard for datorrum eller EDP-utrymmen, ar den
brittiska standarden BS6266, om 6verhettad utrustning i en fas langt fére
forbranning. For att utfora testet, dverbelasta elektriskt en 1 m lang PVC-isolerad
kabel med tjocklek 10/0,1 mm i en minut med hjalp av lamplig stromkalla.
Detektorn har tva minuter fran slutet av kabelbranden for att ge en larmindikation.

For omraden med hdgre nivaer av bakgrundspartiklar blir testmetodiken i samma
stil som for standardpunktdetektorer.

Driftsattning far bara goras av utbildade tekniker i enlighet med gallande
standarder.

Driftsattning

Checklista for driftsattning

Foljande korta checklista mojliggor snabb installning av detektorn. Denna rutin ar
tillracklig for de flesta standardinstallationer.

Driftsattning av detektorn:

1. Innan detektorn stromsatts, kontrollera visuellt alla kablar for att sakerstalla
korrekt anslutning. Om identifieringen av ledarna inte syns genast (t.ex.
genom ledare i olika farger eller identifieringshylsor) ska en elektrisk kontroll
goras.

OBS! Se till att alla anslutningar av ledare kontrolleras innan strommen satts
pa till detektorn. Felaktig kabeldragning till detektorn leder till permanent
skada pa detektorn.

2. Anslut detektorn till en dator och stall in detektorns IP-adress pa DIP-
switcharna och APIC-kortet (om tillampligt). Se "Granssnitt med
brandcentraler” on page 19 och "Stalla in detektoradressen” on page 21 for
mer information.

3. Stromsatta detektorn.

4. Se till att alla detektorer i natverksomradet ar felfria och inte larmar (om
tillampligt).

5. Starta fjarrstyrning pa datorn, ange atkomstkoden och valj fonstret
Funktionsinstallningar.

6. Verifiera att datum och tid stammer.
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7. Stall in en lamplig larmfaktor for den skyddade omgivningen enligt Tabell 4

below. Detektorn utfér automatiskt en FastLearn for den nya larmfaktorn (som
tar ca 15 minuter). Indikeringen OK pa frontpanelen bérjar att blinka. Om du
anvander byte mellan Dag/Natt, kontrollera sa att installningarna for dag-start
och natt-start motsvarar anlaggningens drifttider.

Medan detektorn ar i FastLearn-lage, satt en bock i rutan jamte demolage
langst ner pa skarmen Larmnivaer och férdréjningar. Detektorn kommer att
ga till demolage (dar den beraknar sin slutliga kanslighet) omedelbart efter
FastLearn-cykeln ar avklarad.

Notera: Att markera rutan for demolage satter endast detektorn i demolage
medan detektorn utfor en FastLearn. Det har ingen effekt vid andra tillfallen.

Bekrafta att FastLearn har avslutats (indikeringen OK har slutat att blinka).
Utfor eventuella erforderliga roktest nar detektorn ar i demolage och se till att
detektorn reagerar pa lampligt satt, lat darefter roken skingras fullstandigt.

10. Utfor ytterligare ett FastLearn, denna gang UTAN att satta detektorn i

demolage. Gor detta genom att markera rutan jamte kommandot fér Aktivera
FastLearn pa skarmen Larmnivaer och férdréjningar. Indikeringen OK pa

frontpanelen borjar att blinka.

11.Detektorn avger inga larm under den 15 minuter ldnga FastLearn-perioden,

och efter detta arbetar detektorn med minskad kanslighet i 24 timmar medan
ClassiFire lar och anpassar sig till den skyddade omgivningen och stéller in
lampliga varden for dag- och nattkanslighet.

12.Vid behov, ldmna fjarrstyrningen och koppla fran detektorns seriella port.

Tabell 4: Foreslagna instéllningar for ClassiFire-larm

Larm- Kanslighet Sannolikhet for onddiga Foreslaget skyddat omrade
faktor larm

0 Extremt hog En gang om aret Renrum for tillverkning av halvledare
1 Hog En gang vart 5:e ar Datorrum

2 Hog En gang vart 10:e ar Rokfritt kontor

3 Hog En gang vart 50:e ar Ren fabrik

4 Medium En gang vart 1 000:e &  Overfall

5 Medium En gang vart 5 000:e &r  Lager dar dieseltruckar ar igang
6 Medium En gang vart 10 000:e ar Lager dar dieseltruckar ar igang
7 Lag En gang vart 20 000:e ar Lager dar dieseltruckar ar igang
8 Lag I;n gang vart 100 000:e Lager dar dieseltruckar ar igéng

ar
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Forberedelse innan driftsattning

Driftsattning ska utforas efter alla konstruktionsarbeten har slutforts och
rengoring av eventuellt dverblivet skrap fran konstruktionen. Om omgivande
Overvakningstillstand registreras innan installationen ar stadad, kanske de inte
noga aterspeglar faktiska, normala driftsférhallanden som maste anvandas som
referensdata for uppféljande underhallsprocedurer och tester.

Acklimatiseringsperiod

Detektorn fungerar med reducerad kanslighet under 24 timmar. ClassiFire
kommer att stalla in lampliga installningar for dag- och nattkanslighet. Alla
luftbehandlingsenheter, termostater och évriga system som kan inverka pa
driftmiljon ska startas for att simulera normala drifttillstand sa langt det ar mojligt.
Efter ungefar en veckas 6vervakningstid (beroende pa diagramlogg éver
registreringsfrekvens) kan du ladda ned detektorns handelselogg till en dator via
RS-232-porten med en seriell kabel.

Verifiering av transporttid

Verifieringstestet for hogsta transporttid ar nar man mater den tid som det tar for
detektorn att svara pa rok som kommer in i réret vid samplingshalet langst bort
fran detektorn. Resultaten fran detta test och den beraknade maximala
transporttiden fran PipeCAD maste registreras pa det kontrollerade arket.
Uppmatt transporttid som ar kortare an den beraknade tiden ar acceptabel.

Att mata systemets hogsta transporttid:
1. Faststall vilken provpunkt som ar langst bort fran detektorn.

2. Lat testrok komma in i roret vid det samplingshal som ar langst bort fran
detektorn.

3. Registrera den tid som det tar innan detektor reagerar. Detta ar den faktiska,
hogsta transporttiden.

Roktest

Roktest ar en matning av den tid som det tar fran aktivering av rokgeneratorn tills
tillstanden Forlarm 1 och Larm 1 uppnas. Detta test bor upprepas minst tre
ganger med konsekventa resultat. Rekommenderad rokgenerator ar simulerad
rok eller en tradbrannare.
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Kapitel 4
Underhall och felsokning

Sammanfattning

i detta kapitel finns information om schemalagda och icke schemalagda
underhallsprocedurer.

Innehall

Inledning 32
Schemalagt underhall 32
Underhalls-procedurer 33
Visuell kontroll 33
Roktest 33
Verifieringstest av transporttid 33
Kanslighetstest av detektorn 33
Rengora detektorn 34
Byte av dammfilter 34
Felsokning 36
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Underhall och felsékning

Inledning

Detta kapitel innehaller underhallsinstruktioner och felsdkningsinformation for
detektorsystemet. Underhall ska utforas enligt schema. Om inte systemet
underhalls ordentligt kan det paverka dess funktion.

Schemalagt underhall

Systemets schemalagda underhall ska utféras vid en etablerad intervall.
Intervallet mellan underhallsprocedurerna far inte 6verstiga faststallda foreskrifter
(se NFPA-72 eller andra lokala foreskrifter).

Lokala standarder och specifikationer maste atfoljas. En standard underhallsplan
listas i Tabell 5 below.
Anteckningar

Det kan vara klokt att koppla fran eller isolera detektorn fran brandlarmscentralen
vid underhall fér att férhindra onddiga larm.

Detektorn ska géras spanningslds vid intern rengdring (anvand tryckluft pa burk
eller tryckluftspistol).

Tabell 5: Underhallsplan

Steg Procedur

1 Kontrollera detektor, kablage och rorverk efter skador

2 Kontrollera sa att originaldesignen fortfarande galler, d.v.s. &ndringar p.g.a.
byggnadsarbeten

3 Kontrollera detektorn efter kontaminering och rengér vid behov

4 Kontrollera underhallsloggar efter problem och atgérda vid behov

5 Kontrollera transporttiderna mot originaltiderna: avsevarda 6kningar eller sdnkningar av

transporttiderna kan tyda pa trasiga ror eller samplingshal som maste rengéras.
Isolera detektorn fran brandlarmscentralen vid behov

Roktest for att kontrollera detektorns funktion och brandreldanslutning

6

7

8 Simulera ett fel for att kontrollera felrela och anslutning
9 Komplettera och registrera underhallsbocker

1

0 Ateranslut detektorn till brandlarmscentralen vid behov
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Underhalls-procedurer

Foljande paragrafer beskriver allmanna schemalagda underhallsprocedurer som
ska utforas pa en "vid behovs”-basis.

OBS! Risk for skador pa instrument. Bryt alltid strbmmen innan service utférs pa
detektorn

Visuell kontroll

En visuell kontroll maste utforas var 6:e manad. Denna kontroll ar avsedd for
rornatverkets integritet.

For att utféra en visuell kontroll observeras hela rérnatverket och kontrolleras
efter onormala handelser i roren, inklusive brott, blockeringar, klamskador mm.

Roktest

Roktestet ar ett OK/inte OK-test som sakerstaller att detektorn reagerar pa rok.
Detta test maste utféras vid driftsattning av systemet och darefter varje ar. For att
utfora detta test maste rok indtroduceras i det sista samplingshalet pa varje gren
i rérnatverket, och korrekt svar maste verifieras av detektorn. Rok fran ett
stickbloss eller en bomullsveke far anvandas.

Notera: Radgor med leverantoren for roktest vid renrumstillampningar.

Verifieringstest av transporttid

Rornatverkets hogsta transporttid maste matas och jamféras med den
registrerade transporttiden vid tiden for diftsattningen (se "Verifiering av
transporttid” on page 30 for testuppgifter). Transporttidens verifieringstest maste
utféras vid driftsattning och darefter varje ar.

Kanslighetstest av detektorn

Detektorns kanslighet maste testas inom ett ar efter installationen och darefter
vartannat at.

Exempel:

« Kontroll forsta aret

» Kontroll tredje aret

« Om forsta och tredje arets kontroller ar ok, 6ka till intervaller pa fem ar.

Detektorn utfor sjalvdovervakning och automatiskt justerande kalibrering av
systemet. Inspektionen kraver endast periodisk visuell inspektion efter
felindikeringar fran detektorn och utférande av detektorns kanslighetstest.
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Om systemets sjalvovervakande funktion kanner av att detektorhuvudets
driftsvarde ar lagre an dess normala intervall, utldses en felindikering.

VARNING: Om detektorhuvudets driftsvarde ar hogre an 30 % under sju dagar i
rad kan detta vara en indikation pa att detektorn ar férorenad pa grund av damm
och behdéver genomga service. Undersdk eventuella férandringar i miljén som
kan forklara det hogre driftsvardet. Om det har faststallts att detektorn ar
férorenad, observera da att detektorns normala drift inte kan garanteras.
Kontakta din lokala leverantdr for mer information och for att ordna med service.
Ta ocksa forebyggande atgarder for att undvika eller begransa eventuell framtida
férorening.

Rengora detektorn
Detektorns utsida ska rengoras vid behov. Rengor detektorn med en fuktig (inte
vat) trasa. Anvand inte I16sningsmedel da dessa kan skada frontpanelens etikett.

OBS! Anvand inte I6sningsmedel for rengoéring av detektorn. Att anvanda
I6sningsmedel kan skada detektorn.

Byte av dammfilter
Den enda delen som kan krava byte vid service i falt ar dammfiltret.
Efter byte av filter maste detektorn sattas i lage FastLearn.

Eftersom dammansamlingar i dammfiltret kan exponera underhallspersonal for
"onddiga damm’”-risker enligt definitionen i Kontroll av hélsofarliga &mnen
(COSHH), rekommenderas kraftigt att Iamplig andningsmask och skyddsklader
anvands vid bytet.

Notera: Férbrukade dammfilter ar inte avsedda for ateranvandning och ska
kasseras.

For att filter:

1. Ta bort de fyra fastskruvarna som haller fast enhetens fronthdlje.

2. Nar fronthdljet ar borta tar du ett stadigt tag om filtret och drar ut det
(rakt mot dig).

3. Kassera anvanda filter pa ett korrekt satt.

4. Satti utbytespatronen sa att pilen for luftflédets riktning stammer med pilen
pa etiketten "Direction of flow” (flédesriktning) inne i filterfacket.

5. Skjut in filtret hela vagen.

6. Satt tillbaka detektorns hdlje och skruvar och initiera en FastLearn-rutin.
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Bild 18: Placering av dammfilter

(1) Dammfilter
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Felsokning

| detta avsnitt ges vissa mdjliga I6sningar om ett problem skulle intraffa med din

detektor.

Notera: Se fjarrstyrningsdokumentationen for att fa mer information om de
I6dsningar eller korrigerande atgarder som gas igenom har.

Tabell 6: Problemlésningsguide

Problem

Losning/korrigerande atgard

Onddiga larm
intraffar for ofta

Forhojda rok-
nivaer avger
inga larm

Lag, mager utgang

Detektorns
kanslighet
varierar med tiden

Flodesfel

36

Kontrollera att instaliningen for ClassiFire larmfaktor ar lamplig fér normal
arbetsmiljo i det skyddade omradet.

Kontrollera att detektorn inte ar i demolage. Detta kan sakerstallas genom
att man tittar i handelseloggen och kontrollerar att posten demolage har ett
hégre postnummer i loggen @n de senaste posterna for FastLearn-start
och FastLearn-slut. Notera: Kom ihag att loggposterna star i omvand
ordning, sa att de farskaste visas forst. Om loggen visar att demolage
anropades under den forsta FastLearn-perioden, starta da en ny FastLearn
och lat den slutféra sin 24-timmarscykel.

Kontrollera fran handelseloggen att 24 timmar har passerat sedan senaste
FastLearn-slut.

Kontrollera att tiderna fér byten mellan dag och natt ar lampliga for att
aterspegla aktiva och icke aktiva perioder.

Kontrollera sa att inte detektorn ar isolerad eller i lage FastLearn (om den
ar isolerad kommer Fel-lampan att lysa; om i lage FastLearn, kommer
indikeringen OK att blinka).

Kontrollera sa att detektorns samplingsrér berors av roken.

Kontrollera sa att provréren sitter ordentligt i sina portar och att de inte ar
smutsiga eller skadade.

Kontrollera sa att korrekt larminstallning har utforts i ClassiFire.

Kontrollera sa att detektorn har haft antingen 24 timmar inlarningsperiod,
eller har satts i demolage.

Kontrollera att dammfiltret inte behdver bytas (se detaljer i "Byte av
dammfilter” on page 34) och att utjdmningskammaren ar ren. Kammaren
kan sattas igen nar t.ex. omfattande byggnadsarbeten har skett i narheten
av samplingsroren. Om sa sker kan kammaren krava fabriksservice.
Detektorn ar inte utformad for att hantera stora volymer av grovt material
och damm.

Det kan finnas flera anledningar till varfér partikeldensiteten kan variera,
och ClassiFire-systemet ar utformat for att automatiskt kompensera for
detta for att reducera risken for onédiga larm som orsakas av normala
variationer i bakgrundsréokens densitet. Inom granser som anges av
ClassiFires larmfaktor, ar detta en normal del av detektorns funktion.

Dessa uppstar nar luftflodeshastigheten till detektorn éverstiger de
forprogrammerade parametrarna. Nar detektorn “lar sig”
flodesinstallningarna fran den inledande installationen, innebar detta
vanligtvis att forutsattningarna har forandrats. Om detektorns ingangsprov
kommer fran ett omrade, och utslappet sker i ett annat omrade med olika
tryck (om t.ex. detektorn ar i ett takutrymme och provet kommer fran ett
slutet rum), kan detta leda till flédesfel. | detta fall skulle det vara
nddvandigt att leda ett ror fran utslappet till det skyddade omradet for att
sakerstalla nominellt flode.
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Problem

Losning/korrigerande atgard

Felmeddelande
lagt fléde

Felmeddelande
hogt flode

Kontrollera att roret inte ar blockerat.

Om roret inte anvands, kontrollera sa att flodessensorn for detta roér har
inaktiverats.

Kontrollera sa att troskeln for lagt flode inte ar for hogt installd.

Vid handelse av intermittenta felindikationer, prova med att 6ka flodesfelets
tidsfordrdjning.

Kontrollera sa att roret sitter ordentligt i inloppet och inte ar trasigt eller
sprucket.

Kontrollera sa att det installerade rérnatverket ar utrustat med
réravslutningar (andpluggar). PipeCAD ‘uppmanar till anvandning av
ldmpliga réravslutningar (dndpluggar). Oppna rér rekommenderas inte.
Kontrollera sa att troskeln for hogt flode inte ar for lagt installd.

Vid handelse av intermittenta felindikationer, prova med att 6ka flodesfelets
tidsfordrdjning.
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BilagaA

Regler och foreskrifter

Europa

Detta ar en klass Il utrustning enligt definitionen i EN 62368-1 (utrustningen ar
utformad for att koras fran extra lag sékerhetsspanning och avger inte nagon

farlig spanning).

Europeiska bestammelser for byggprodukter

Detta avsnitt innehaller en sammanfattning av den deklarerade prestandan enligt
byggproduktférordningen (EU) 305/2011 och delegerade férordningar
(EU) 157/2014 och (EU) 574/2014.

For detaljerad information, se produktens prestandadeklaration (tillganglig pa

firesecurityproducts.com).

Overensstammelse med EU
Certifieringsorgan

Tillverkare

Ar for forsta CE-maérkning

Prestandadeklarationens
nummer

EN 54
Produktidentifikation
Avsedd anvandning

Deklarerad prestanda

Cce

0370

Carrier Manufacturing Poland Spolka Z o.0.,
Ul. Kolejowa 24. 39-100 Ropczyce, Poland.

Authorized EU manufacturing representative:
Carrier Fire & Security B.V., Kelvinstraat 7, 6003 DH Weert,
Netherlands.

15
10-3519-360-0099

EN 54-20: 2006
Se modellnummer pa produktens identifikationsetikett
Se produktens prestandadeklaration

Se produktens prestandadeklaration
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Regler och foreskrifter

Overensstammelse med EN 54-20

For att stamma 6verens med EN 54-20 maste:

Alla ror som anvands i installationen folja riktlinjerna i EN 61386-1
Klass 1131.

Rorinstallationen vara utformad och godkand for 6verensstammelse med
EN 54-20 med hjalp av PipeCAD-programvara.

Maste transporttiden for det sista samplingshalet kontrolleras efter installation
och vara lika med eller lagre an vad som anges av PipeCAD.

Samlingshalens kanslighet maste uppfylla minimikraven for EN 54-20 klass A
(0,72% obs/m), klass B (1,44% obs/m), eller klass C (3,60% obs/m).

Detektorn maste forsdrjas med strom med hjalp av en lamplig stromkalla
godkand enligt EN 54-4.

Se din PipeCAD-dokumentation for mer information om PipeCAD.

Nordamerika och Kanada

Denna produkt ar skapad for att uppfylla foljande krav:

NFPA 72 National Fire Alarm and Signalling Code

UL 268 Smoke Detectors for Fire Alarm Signalling Systems

UL 268A Smoke Detectors for Duct Application

UL 864 Control Units for Fire Protective Signalling Systems

FM 3230 Smoke Actuated Detectors for Automatic Fire Alarm Signalling
CAN/ULC-S529 Smoke Detectors for Fire Alarm Systems
CAN/ULC-S524 Installation of Fire Alarm Systems

ULC S527 Control Units for Fire Alarm Systems

Reacceptanstest av systemet efter omprogrammering (UL/ULC och FM): For att
sakerstalla korrekt systemdrift maste detta system testas igen i enlighet med
NFPA 72 efter alla programmeringsandringar. Ateracceptanstest kravs dven efter
tillagg eller borttagning av systemkomponenter, efter modifiering, reparation,
justering till systemhardvara eller kabeldragning.
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Overensstammelse med UL

Notera: UL-certifierade produkter kan aven omfatta ytterligare godkannanden
(t.ex. FM3230). Se markning pa produktens identifikationsetikett

Detektorn maste forsorjas med strom med hjalp av en lamplig stromkalla
godkand enligt standarderna UL/ELC och FM3230.

UL 268 brandtest godkandes med foljande konfiguration:

En total rérlangd pa 48,75 m (enkelror)
10 samplingshal

En samsta kanslighet pa samplingshalen pa 1,28% obs/ft. (som indikeras av
PipeCAD - se kommentarer nedan)

En larmfaktor pa 0

En Brand 1 larmfordrojning pa 0 sekunder

Denna konfiguration gav godkanda svar pa brandtestet pa 120 sekunder eller
kortare. For overensstammelse med UL 268 ska dessa anses vara varden vid
varsta tdnkbara scenario.

Rorlayout ska designas i PipeCAD och den varsta tankbara halkansligheten ska
vara battre an 1,28% obs/ft.*. (se din PipeCAD-dokumentation for mer
information om PipeCAD).

Roktester vid idrifttagning ska utforas for att sékerstalla att det samplingshal som
ar langst bort fran detektorn klarar av att generera ett larm inom 120 sekunder
fran det att rok tillférs.
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Ordlista

Term Beskrivning Term Beskrivning
A Ampere NAC Notification appliance circuit
AC Vaxelstrom N.C. Normalt stangd
ADA Americans with Disabilities Act NEC National Electrical Code
AH Amperetimme NFPA National Fire Protection
Association
AHJ Behorig myndighet N.O. Normalt 6ppen
ARC Automatiskt utldsande krets NYC New York City
ASD Aspirerande rokdetektor PCB Kretskort
AWG American wire gauge pF Picofarad
APIC Adresserbart P/N Artikelnummer
protokollgranssnittskort
CSFM California State Fire Marshal Strom- Stromfdérsoérjningsenhet
férsodrjning
DACT Digital alarm comm. transmitter RAM Direktatkomstminne
DC Likstrom SLC Signalerande linjekrets
DET Detektor TB Plint
EOLD Slutenhet UL/ULC Underwriters Laboratories, Inc.
EOLR Slutmotstand \Y Volt
FSD Fullt utslag VAC Volt AC
FM Factory Mutual VDC Volt DC
ft. fot VRMS Volt rms
HSSD Rokdetektorer med hog kanslighet
Hz Hertz (frekvens)
in. Tum
LCD LCD-display
LED- Lysdiod
indikering
MEA Materials and Equipment

Acceptance

Division of the City of New York
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